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© TrSgeranordnung fUr eln Slchtgerit 

© Die TrSgeranordnung soli as enmogiichen, ein 
SichtgerSt (3) stufenlos in elne Vlelzahl von Stellun- 
gen zu bringen. 

Die TrSgeranordnung enthSIt einen horizontalen 
Tragamn (4) und einen vertikalen StOtzarm (6), der 
mittels einer Halterung (7) an einer Tischplatte (2) 
Oder einer Wand befestlgt wbrd. Oer horizontal Tra- 
garm (4) teilt sich in zwei Teilarme auf, zwischen 
denen ein das SichtgerSt (3) tragender Qleitkorper 
(5) in Langsrichtung des Tragarms (4) verschiebbar 
ist. Oer StOtzarm (6) ist in der Hatterung (7) drehber 
und in vertikaler Richtung verschtebbar angeordnet 
und stOtzt sich durch eine Feder an dem unteren 
Ende der Halterung (7) ab. Auf dem Glertkti rper (5) 
ist ein TrMgerteil (11) drehbar angeordnet, an dem 
das SichtgerSt (3) neigbar befestigt ist. 
f^m Unterhalb des SichtgerSts (3) in eln Handgrtff 
^(12) zum Gnstellen verschiedener Posrtionen an- 
^geordnet Oieser Handgriff (12) kann auch eine Ta- 
OStBtur in einef Ruhestellung und/oder Bereit- 
©schaftsstellung aufnehmen. 

0 Die TrSgeranordnung eignet sich insbesondere 

COfOr Arbeitsplatze mrt SichtgerMten. 

CM 



FIG1 
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Trageranordnung flir eln Sichtgerat 



Ole Erfindung bezieht sich auf eine 
Trager»iordnung fOr eln SichtgerSt gemSB dem 
Oberbegrfff des Patentanspruchs 1 . 

Ene derartige Trageranordnung ist bereits aus 
der US*PS 3*358.957 bekannt Dlese bekannte s 
Trageranordnung enthatt einen vertikalen StOtzarm, 
der in einer Haiterung einstellbar gelagert ist und 
einen an dies em StOtzarm angeordnetBn horizonta- 
len Tragarm. Bn das Sichtgerat tragender 
Gleitkdrper Ist in Langsrichtung des Tragarms ver- to 
schiebbar angeordnet. An dem Gleitkdrper ist ein 
Tragerteil befestigt, an dem ein als Femsehgerat 
ausgebildetes Sichtgerat neigbar befestigt ist -Der 
vertikale StOtzarm ist in der Haftsrung verrastbar 
und kann in verschiedene Hdhen efngestellt wer- is 
den, jedoch sind nur bestfmmte Positionen einstell- 
bar, da der StOtzarm Locher aufweist in die ein 
Stift der Haftsrung eingreift Wetterhin weist der 
Tragarm bei dreser bekannten Trageranordnung 
keine besonders hohe StabititSt gegenOber serfl*- 20 
Chen Klppmomenten des Slchtgerates auf. 

Der Erfindung hegt daher die Aufgabe zu- 
grunde. eine Trageranordnung fur ein Sichtgerat 
anzugeben, die eine grofie Stabilitat aufweist und 
bei der das Sichtgerat stufenlos in eine Vieizahl 2$ 
von Stelfungen gebracht warden kann. 

EifndungsgemaB wtrd die Aufgabe bei der 
Trageranordnung der eingangs genannten Art 
durch die im kennzeichnenden Teii des Patentans- 
pruchs 1 angegebenen Merkmale geldst 30 

Die Trageranordnung gema/J der Erfindung 
zeichnet stch dadurch aus, da/? ste nur sehr wenige 
Teile enthatt und dennoch eine hohe Stabilitat auf* 
weist Infolge der wenlgen Telle kann die 
Trageranordnung kostengUnstlg hergestellt warden 35 
und darOber hinaus ist sie optisch sehr ansprs- 
chend ausgebildet. 

Sne besonders eirrfache Herstellung des Tra- 
garms wtrd dadurch erreicht dafl die zwei Tetlarme 
In der Nahe der Verbfndungsstelle mit dem vertfka- 40 
ten StOtzarm zu einem Arm zusammengefaBt sind. 
In dtesem Fail kann die Herstellung dadurch erfol- 
gen, daB eln aus einem Rohr gebifdeter Tragarm 
nach einer KrOmmung um 90* in Langsrichtung 
getsilt wird und die Teilarme derart geformt wer- 45 
den, daB ste in einem weiten Beretch parallel zuen 
nander verlaufen. Die Tetlarme konnen zur 
Erhohung der Stabilitat auf ihrer Unterseite teilwei- 
se Insbesondere durch eine Platte mitainander ver- 
bunden warden. so 

Die Teilarme weisen bei einer zweckmSBigen 
AusfGhrungsform an den ei nander zugewandten In- 
nenseiten FQhrungsnuten auf, in denen entspre- 
chende Fuhrungen an beiden Selten des das SIcht- 
gerat aufnehmenden Gleitkdrpers gteiten. 



Das Sichtgerat wird an dem Gleitkdrper 
dadurch aufgenommen, daB dort ein TrSgerteil 
drehbar angeordnet ist, auf dem das Sichtgerat 
neigbar befestigt ist. Oamit kann das Sichtgerat in 
eine optimal© Arbeitsstellung gebracht werden, da 
einerseits der StOtzarm und der mit ihm verbun- 
dene Tragarm drehbar und in vertikaler Richtung 
stufenlos verstellbar sind, da der Gleitkdrper in 
Langsrichtung des Tragarms stufenlos ver- 
schlebbar 1st da das Sichtgerat durch das 
Tragerteil auf dem Gleitkdrper drehbar befestigt ist 
und da das Sichtgerat auf dem Tragerteil neigbar 
befestigt ist 

Zur Verschiebung des Sichtgerat* in 
Langsrichtung des Tragarms ist es gunstig, wenn 
ein Handgriff vorgesehen ist, mittefs dem der 
Gleitkdrper in Langsrichtung des Tragarms ver- 
schiebbar ist Der Handgriff kann auch derart aus- 
gebildet seln, daB er eine dem Sichtgerat zugeord- 
nete Tastatur aufnimmt Insbesondere kann der 
Handgriff an seiner Oberseite Noppen aufweisen, 
die es ermdgffchen. die Tastatur in einer Ruhestel- 
lung festzuklemmen und in einer Bereit- 
schaftssteilung leicbt geneigt elnzuklemmen, so 
daB die Bedienungselemente der Tastatur weiterhin 
zugSngJich sind. Damrt steht eine ArbeitsflSche, an 
der die Haiterung der Trageranordnung befestigt 
ist voll fOr andere Tatigkeiten zur VerfUgung, wenn 
das Sichtgerat und die Tastatur nicht benutzt wer- 
den. 

In dem Gleitkdrper werden Kabel des Sicht- 
gerSts gefOhit und diese Kabel sind durch eine 
lo'sbar angeordnete Kabelabdeckung im Gleitkdrper 
abgedeckt Die Unterseite des Gleitkdrpers kann 
derart ausgebildet sein, daB sie zusammen mit 
einer Erhebung auf der Platte an der Unterseite der 
Teilarme AnschJSge nach einer Verschiebung zu 
und von einem Betrachter bitdet. 

Die Haiterung enthatt zweckmaBigerweise ein- 
en rchrformigen Hohfkdrper, in dem der vertikale 
StOtzarm drehbar und in Langsrichtung ver- 
schiebbar gelagert ist und sich am unteren Ende 
des Hohikdrpers durch die Druckfeder abstOtzt 
Das AbstOtzen erfolgt zweckmafligerweise durch 
einen Schraubeinsatz, der in den Hohlkorper 
hineingeschraubt worden kann und mittels dem die 
Federkraft derart einsteltbar ist, daB das Gewicht 
des Sichtgerats mindeetene teirweise kompensiert 
wird. Um zu verhlndem, daB sich der Schraube- 
neinsatz bei einer Drehung des Tragarms um die 
Aehse des StOtzarms selbsttatig herausdreht. ist es 
vorteHhaft wenn der Schraubeneinsatz ein mrt 
Raststellen versehenes Gewinde aufweist und der 
Hohlkdrper an seiner Innenseite mindestens eine 
den Raststellen zugeordnete Rastnase aufweist. 
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Bei einem Herausdrehen des Schraubeinsatzes aus 
dem Hohlkorper mufl dann jeweils die Steigung der 
entsprechenden Raststelle Qberwunden warden, 
die grSQer ist als die Steigung des Gewindes. 

Der Schraubeinsatz kfinnte als unterer An- 
schlag fOr den vortBilhafterweise sich stufenweise 
nach unten verjQngenden StQtzarm dienen, jedoch 
erweist es sich auch als zweckma#ig, den 
Schraubeinsatz mit einer Offnung fUr den StQtzarm 
auszubilden. Um eine leichte Hdhenverstellba/kelt 
und eine erschwerte Drehung des Tragarms um 
die Achse des StUtzarms zu erreichen, ist es 
gfJnstig, wenn der Zwischenraum zwischen dem 
StUtzarm und dem HohlkSrper der Haiterung durch 
ein Kunststoffteil oberhalb der Druckfeder aus- 
gefUJtt ist In dem StQtzarm ist in Ungsrichtung 
eine Nut vorgesehen, in die eine Nase des Kunst- 
stoffteil s eingrerft, so dad bei einer Drehung des 
Tragarms das Kunststoffteil mrtgedreht werden 
mufl und die Orehbewegung erschwert. wahrend 
bei einer Vertikalbewegung des StUtzarms ledigHch 
der StQtzarm In dem Kunststoffteil verschoben wer- 
den mud. 

Der Hohlkorper 9 kann mittels einer einteiligen 
Oder zweiteiligen Schraubklemme an einem 
Arbeitstisch befestigt sein. Es tat auch mogiich, inn 
In einem Loch Im Arbeitstisch oder an einer sen- 
krechten Wand zu befestigen. 

Ein AusfQhrungsbeispiel der Trageranordnung 
gemaS der Erfindung wird im folgenden anhand 
von Zelchnungen nSher ertdutert Es zeigen 

FIG i eine Darstellung der gesamten 
Trageranordnung mit einem Sichtgerlt 

FIG 2 eine Seitenansicht eines Tragarms 
und eines StUtzarms, 

FIG 3 eine Draufsicht auf den Tragarm. 

FIG 4 ein Schnittbild des Tragarms. 

FIG 5 eine teilweise Schnittansicht eines mit 
einem TrSgertell versehenen GleitkSrpers. 

FIG 6 eine Draufsicht auf den Gleitkorper. 

FIG 7 ein teilweise gebrochenes Schnittbild 
eines HohlkSrpers einer Haiterung, 

FIG 8 ein Schnittbild des HohlkOrpers und 
des StUtzarms, 

FIG 9 einen Schraubeinsatz und 

FIG' 10 und FIG 11 Seitenansichten des 
StchtgerStes mit einem eine Tastatur aufnehmen- 
den HaJtegriff. 

Die in FIG 1 dargesteltte Trageranordnung 1 ist 
an einer Tischplatte 2 befestigt und trSgt ein Slcht- 
gerSt 3, belspielsweise ein Datenstchtgerat Die 
TrSgeranordnung 1 enthSIt elnen horizontalen Tra- 
garm 4, in dessen L&ngsrichtung ein das Sicht- 
gerat 3 aufnehmender GleitkSrper 5 verschiebbar 
angeordnet ist Der. Tragarm 4 ist nach einer 
KrQmmung um 90° mit einem vertikalen StQtzarm 
6 verbunden, der In einer Haiterung 7 drehbar und 
in vertikaler Richtung verschiebbar gefOhrt wird. 



Die Haiterung 7 enthait eine Schraubklemme 8. 
mitteis der die Trageranordnung 1 an der Ti- 
schplatte 2 befestigt ist Anstelle der Schraub- 
klemme 8 kann auch eine entsprechende Wandbe- 

5 festigung vorgesehen sein, mittels der die Haite- 
rung an einer senkrechten Wand schraubbar befe- 
stigt werden kann. Die Haiterung 7 enthait weiternin 
einen HohlkSrper 9. der rohrftirmlg ausgebildet 
sein kann. Der Hohlkdrper 9 dient einerseits zur 

io FQhrung des StUtzarms 6 und andererseits stQtzt er 
an seinem unteren Ende eine Feder ab, die das 
Gewicht des SichtgerMts 3 und gegebenenfalls der 
Trageranordnung 1 kompenslert und am StQtzarm 
6 angreift Die Kraft der Feder kann durch einen 

is Schraubeinsatz 10 eingestellt werden, der in den 
HohlkSrper 9 hineingeschraubt werden kann. 

An dem Gleitk6rper 5 1st ein Tragerteil 11 
beispielsweise um = 90* drehbar angeordnet und 
auf dem Tragerteil 1 1 Ist das Sichtgerlt 3 neigbar 

20 befestigt An dem Tragerteil 11 ist weiterhin ein 
Handgriff 1 2 befestigt. mit dem das Sichtgerat 3 in 
eine optimaie Arbeitsstellung gebracht werden 
kann. Ein Setrachter kann unter Verwendung des 
Handgriffs 12 das Sichtgerat 3 durch die FQhrung 

25 des StUtzarms 6 im Hohlkorper 9 in vertikaler Rich* 
tung verschieben, durch Drehung des Tragarms 4 
um die Achse des StQtzarms 6 schwenken. durch 
Verschiebung des Gleitkdrpers 5 in dem Tragarm 4 
in LMngsrichtung des Tragarms 4 verschieben. 

so durch Drehung des TrSgerteils 11 in dem 
GleitkSrper 5 drehen und durch die drehbare Befe- 
stigung dee Sichtgerats 3 auf deny Tragerteil n 
nelgen. Der Handgriff 12 kann auch derart ausge- 
bildet sein, dafl or gleichzeWg als Haiterung fQr 

35 eine Tastatur des Sichtgerates 3 dient wenn die- 
ses nicht stSndig bendtigt wird. In diesem Fall wird 
die Tastatur zwischen den Handgriff 12 und die 
Unterseite des Sichtgerates 3 emgeschoben und 
verklemmt 

40 Die in RG 2 dargesteltte Seitenansicht zeigt 
dafl an dem vertikalen StOtzarm 6 In horizontaier 
Richtung der Tragarm 4 angebracht ist, der an 
seinem dem StQtzarm 6 zugewandten Ende eine 
KrQmmung um 90* aufweist. An dem StQtzarm 6 

45 ist eine Scheibe 13 angebracht. die den oberen An- 
schiag fQr eine als Druckfeder ausgebildets Feder 
14 bltdet die sich am Schraubeinsatz 10 am unter- 
en Ende des Hohlkdrpers 9 abstQtzt Der StQtzarm 
6 ist vorzugsweise stufenweise sich nach unten 

so verJCJngend ausgebildet wobei sich eine Stufe un* 
mittelbar obertialb der Scheibe 13 befindet 

Bei der in RG 3 dargesteltten Draufsicht auf 
den Tragarm 4 ist zu erkennen, dafl dieser zwei 
teilweise paralieie Teilarme 15 und 16 aufweist Die 

so bekien Teilarme 15 und 19 kfinnen an der Unter- 
seite durch eine Platte 17 miteinander verbunden 
sein. um die Stabilitat des Tragarms 4 zu erncjhen. 
Die belden Teilarme 16 und 16 sind in der Na^he 
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der KrUmmung und damit in der Nahe der Verbin- 
dungsstefle zum StOtzarm 6 zusammengenJhrt Sie 
konnen dadurch erzeugt werden. daB ein mit Ker- 
ben 18 versehenes Rohr, beisptelsweise aus Alumi- 
nium nach der KrOmmung urn 30* entfang der 
Kerben aufgetrennt und auseinandergebogen wird. 
Anschlfeflend kann die Platte 17 zwischen den bei- 
den Teilarmen 15 und 16 eingeschweiflt werden. 

Bet dem in FIG 4 gezeigten Schnittbild des 
Tragarms 4 an einer Stelle. an der die Platte 17 
vorgesehen 1st, zeigt, dafl an den einander zuge- 
wandten Innenseiten der beiden Teiiarme 15 und 
16 FUhrungsnuten 19 bzw. 20 vorgesehen sind. in 
denen entsprechende FUhrungen des Gleitkorpers 
5 in Langsrichtung des Tragarms 4 geftlhrt werden. 
Ourch cfle FQhrungsnuten 19 und 20 Jst sicher- 
gesteltt dafl der Qtettkorper 5 nicht aus dem Zwi- 
schenraum zwt schen den beiden Teilarmen 15 
und 16 herausspringen kann. Ene Erhebung 42 auf 
der Platte 17 dient aJs vorderer und unterer An- 
schlag bel elner Verschiebung des Gleltkdrpsrs 5. 

Ofe in FIG 5 dargestellte Seitenansicht zeigt 
den Gleitkdrper 5, der teilweise geschnitten darge- 
stellt ist und die FIG 6 zeigt die Draufsicht auf den 
Gleitkdrper 5. Zu beiden Seiten des Gleitkdrpers 5 
sind die FOhrungen 21 und 22 dargestellt die in 
die Fuhrongsnuten 19 bzw, 20 eingreifen. Der 
Fuhrungskfirper 5 ist mit einer vertikalen Bohrung 
23 versehen, In die ein Zylinder 24 des in dem 
GleitkSrper 5 unter Reibung drehbar gelagerten 
Tragerteils 11 eingesetzt ist Oas Trigerteil 11 
weist Rundungen 25 und 26 auf. mitteis denen das 
Sichtgerat 3 neigbar an dem Tragerteil 1 1 befesttgt 
ist 

Dem Sichtgerat 3 werden Kabel Uber einen 
Kabelkanal im Gleitkorper 5 zugefuhrt Dieser 
Kabelkanal ist mit einer Kabelabdekkung 27 verse- 
hen, die ISsbar an dem Gleitkdrper 5 befestfgt ist 
Diese losbare Befestigung stellt etne Sicher- 
heftsmadnahme dar, da, falls das Kabel sehr stark 
gespannt wird, die Kabetabdeckung 27 herauss- 
pringt. 

An der Unterseite des Gleitkdrpers 5 ist am 
rtickwartfgen Teil eine fedemde hakenfSrmtge Zun- 
ge 41 vorgesehen, die nach einer Bewegung des 
Sichtgerits 3 zum Betrachter an der Erhebung 42 
der Platte 17 angreift und einen vorderen Anschlag 
biidet Auflerdem weist der GleitkSrper 5 an setnem 
vorderen Teil eine Kante 44 auf, die nach einer 
Verschiebung des Glettkfrpers 5 vom Betrachter 
weg an der Erhebung 42 der Platte 17 anstttft und 
auf diese Weise einen rQckwSrtigen Anschlag bii- 
det 

Der in RG 7 gezeigte Hohlkdrper 9 weist an 
seinem oberen Ende, an dem beispielsweise die 
Schraubktemme 6 angebracht ist eine Verdickung 
auf, in der ein mit einer Bohrung fur den StOtzarm 
6 versehenes Kunststoffteil 28 eingesetzt ist Oas 



Kunststoffteil 28 dient dazu, bei einer Drehung des 
Tragarms 4 und damit bei einer Drehung des 
StUtzarms 6 eine gentlgende Reibung sicherzu 
stellen, jedoch bei einer Verschiebung des 
5 StOtzarms 6 in Verb'kalrrchtung eine geringere Ret* 
bung zu verursachen. 

Oas Kunststoffteil 2B stOtzt sich auf einer 
ringfdrmrgen Scheibe 37 ab und enthalt in einem 
Hohlraum einen Stahlring 38, der eine Erhebung 
io am a*u0eren Rand des Kunststoffteils 28 in eine 
ringfSrmige Nut 45 des HohlkQrpers 9 drUckt um 
eine erhdhte Drehrelbung zu erreichen. 

Wfe in FIG 8 dargestellt ist kann zum Zweck 
der Erhdhung der Reibung bei der Drehung des 
re StOtzarms 6 dieser mit einer Nut 29 versehen sein, 
in die eine Nase 30 des Kun ststo ffteils 28 eingreift 
Bei der Drehung des StOtzarms 6 wird dieser dann 
nicht innerhalb der Bohrung des Kunststoffteils 28 
gedreht sondem dieses dreht sich gemeinsam mit 

20 dem Kunststoffteil 28 Innerhalb des HohlkSrpers 9. 
so dafl eine grtiflere Reibung auftrttt Zusatzlich 
kann an der Auflenseite des Kunststoffteils 28 noch 
ein Reibungsbelag vorgesehen werden, um die 
Reibung zwischen dem Kunststoffteil 28 und dem 

25 Hohlkdrper 9 noch waiter zu erhohen. Bei einer 
Verschiebung des StOtzarm s 6 in Vertikalrichtung 
wird jedoch das Kunststoffteil 28 nicht bewegt 
sondem der StOtzarm 6 wird nur in der Bohrung 
des Kunststoffteils 28 verschoben. Damit tritt bei 

do der Vertikalverschiebung des StOtzarms 6 eine 
geringere Reibung ais bei seiner Drehung auf. 

Die Dnjckfeder 14 stutzt sich am unteren Ende 
des HohlkSrpers 9 an einem Schraubeirrsatz 10 ab. 
der mit einem geriffelten Rand 32 versehen ist und 

35 der von Hand in den Hohlkdrper 9 eingeschraubt 
wird. Der Hohlkdrper 9 weist an seiner Unterseite 
Rastnasen 33, 34 auf. die in das Gewinde des 
Schraubelnsatzes 10 eingreifen. Der Schraubein- 
satz 10 weist Raststellen 35 auf, an denen bet einer 

40 Drehung des Schraubeinsatzes 10 die Rastnasen 
33, 34 anliegen und auf cfiese Weise wird eine 
Spenre gebildet die verhindert. daft der 
Schraubelnsatz 10 bel einer Drehung des Tragarms 
4 und damit des StOtzarms 6 herausgedreht wird. 

4s Bei einer Drehung des Schraubeinsatzes 10 von 
Hand muB der durch die Raststellen 35 gebildete 
Widerstand Oberwunden werden. Die oberste Rast- 
nase 36 weist einen besonders hohen Widerstand 
auf und der Schraubeinsatz 10 kann nur vollstandig 

so aus dem Hohlkdrper 9 herausgedreht werden, 
wenn er in Richtung zum Hohlkdrper 9 gedrUckt 
wird. 

Die Rastnasen 33 und 34 bilden auch eine 
Sperre ftir die Feder 14, so da£ bei einem vollkom- 
55 men herausgeschaubten Schraubeinsatz 10 die Fe- 
der 14 nicht aus dem Hohlkdrper 9 herausfSHt 
Wenn der Schraubeinsatz 10 eingeschraubt wird, 
stCtzt sfch die Feder 14 an dtesem ab. Der 
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Schraubelnsatz 10 kann eine Bohaing aufweisen. 
durch die der StOtzarm 6 hindurchragen kann. 

Die FIQ 10 zeigt die Tastatur 13 in einer Rune- 
steliung, in der sie zwischen der Nase 39 unterhalb 
des Sichtgerfites 3 und dem Handgriff 12 einge- 
kiemmt ist Das vordere Ende des Handgriffe ist in 
diesem Fail nach wie vor zugSngllch, so dafl das 
SichtgerSt 3 in eine geeignete Steliung gebracht 
warden kann. Das Festklemmen der Tastatur 31 
erfolgt insbesondere durch ein Kippmoment infolge 
des Gewichts der Tastatur 31 . 

Bel der Darstetlung in FIG 11 befindet sich die 
Tastatur 31 in einer Berettschaftsstellung, in der die 
Bedienelemente der Tastatur 31, insbesondere fOr 
Kurzeingaben bedient werden kormen. Die Tastatur 
31 ist zwischen der Nase 39 und Noppen 40 einge- 
klemmt An der Unterseite der Tastatur 31 kSnnen 
Ausnehmungen vorgesehen sein, in die die Nop- 
pen 40 eingreifen, urn eine seitliche Verschiebung 
der Tastatur 31 auf dem Handgriff 12 2u verhin- 
dern, so dafl durch Erfassen der Tastatur 31 an- 
steite des Handgriffs 12 das SichtgerSt 3 in eine 
geeignete Steliung gebracht werden kann. 



Ansprttehe 

1. TrSgeranordnung fUr eln SichtgerSt (3). bei 
der in einer ortsfesten Halterung (7) ein vertikaler 
StOtzarm (6) geiagert ist bei der an dem vertikaien 
StUtzarrn (6) ein horizontaler Tragarm (4) befestigt 
ist und bei dem ein das SichtgerSt (3) aufnehrnen- 
der GleitkSrper (5) an dem Tragarm (4) in 
LSngsrichtung verschiebbar geiagert ist, dadurch 
gekennzeiehnet dafl der Tragarm (4) zwei Tei- 
lanne (15, 16) enthSlt. zwischen denen der 
Glertkttrper (5) in Lingsnchtung angeordnet ist und 
an denen der Gleitkttrper (5) in LSngsrichtung des 
Tragarms (4) verschiebbar gefUhrt wird und dafl 
der vertikale StOtzarm (6) in der Halterung (7) dreh- 
bar und stufenlos verschiebbar angeordnet ist und 
sich an der HaJteruhg (7) durch eine Feder (14) 
abstotzt 

2. TrSgeranordnung nach Anspruch 1 . 
dadurch gekennzeiehnet dafl die beiden Tei- 
larme (16, 16) in der Nine der Verbindungsstelle 
mit dem vertikaien StOtzarm (8) zusammengefOhrt 
sind. 

3. TrSgeranordnung nach Anspruch 1 Oder An- 
spruch 2, dadurch gekennzeiehnet, dafl die Tel- 
larme (15, 16) an ihrer Untersette teilweise mitei- 
nander verbunden sind. 

4. TrSgeranordnung nach Anspruch 3, 
dadurch gekennzeiehnet* dafl die Teilarme (15, 
16) an ihrer Unterseite durch eine Platte (17) teil- 
weise miteinander verbunden sind, dafl der 
GleitkOrper (5) an seiner Unterseite einen tedem* 
den Haken (41) aufwelst der nach einer Ver- 



se hiebung des SichtgerStes (3) zu einem Betrach- 
ter an der Erhebung (42) angreift, urn einen vorde- 
ren Anschlag zu bilden. 

5. TrSgeranordnung nach Anspruch 3 Oder An- 
5 spruch 4, dadurch gekennzeiehnet, dafl die Plat- 
te (17) eine Erhebung (42) aufweist, an der eine 
Kante (44) des Glettktirpers (5) nach einer Ver- 
schiebung des SichtgerStes (3) vom Betrachter 
weg angreift. urn einen rOckwBrtigen Anschlag zu 

io bilden. 

6. TrSgeranordnung nach einem der AnsprQche 
1 bis 5, dadurch gekennzeiehnet, dafl die Tei- 
larme (15, 16) an den einander zugewandten Innen- 
seiten FQhrungsnuten (19. 20) aufweisen und dafl 

i6 der GleitkSrper (5) an seinen LSngsseiten 
FOhrungen (21, 22) aufweist. die in den 
FOhrungsnuten (19, 20) gleiten. 

7. TrSgeranordnung nach einem der AnsprOche 
1 bis 6, dadurch gekennzeiehnet dafl an dem 

20 Gleitkdrper (5) ein TrSgertell (11) drehbar angeord- 
net ist auf dem das SichtgerSt (3) neigbar befestigt 
ist 

8. TrSgeranordnung nach einem der Ansprilche 
1 bis 7, dadurch gekennzeiehnet dafl an der 

25 Unterseite des SichtgerStes (3) ein Handgriff (12) 
vorgesehen ist mittels dem der GleltkBrper (5) 
ISngs verschiebbar 1st 

9. TrSgeranordnung nach Anspruch 8, 
dadurch gekennzeiehnet dafl der Handgriff (1 2) 

30 gleichzeitig als Halterung fUr eine dem Sichtgerat 
(3) zugeordnete Tastatur (31) ausgebildet ist. 

10. TrSgeranordnung nach Anspruch 9, 
dadurch gekennzeiehnet dafl Ober dem Hand- 
griff (12) unterhaJb des SichtgerStes (3) eine Nase 

35 (39) und auf der OberseKe des Handgriffs (12) 
Noppen (40) derert angeordnet sind. dafl die Tasta- 
tur (31) zwischen der Nase (39) und den Noppen 
(40) einklemmbar ist. 

1 1 . TrSgeranordnung nach Anspruch 10. 
40 dadurch gekennzeiehnet dafl die Nase (39) und 

die Noppen (40) derart angeordnet sind. dafl die 
Tastatur (31) einerseits in einer Ruhestellung 
annfihemd horizontal einklemmbar ist und anderer- 
seits in einer Bereitschaftsstellung leicht geneigt 
45 einWemmbar ist. so dafl die Bedienungselemente 
der Tastatur (31) zugSngllch sind. 

1 2. TrSgeranordnung nach einem der An- 
sprilche 1 bis 11. dadurch gekennzeiehnet dafl 
an der Oberseite des GleitkSrpers (5) eine Kabe- 

50 labdeckung (27) fQr mindestens ein in einem 
Kabelkanai gefOhrtes Kabel des SichtgerSts (3) 
losbar angeordnet ist 

13. TrSgeranordnung nach einem der An- 
sprOche 1 bis 12. dadurch gekennzeiehnet dafl 

55 die* Halterung (7) einen rohrfflrmigen HohlkSrper 
(9) enthSlt in dem der vertikale StOtzarm (6) dreh- 
bar und in LSngsrichtung verschiebbar angeordnet 

ist. 
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14. Trageranordnung nach Anspruch 13, 
dadurch gekennzefchnet dad der Hohlkdrper 

(9) an seinem unteren Ende einen Schraubeinsatz 

(10) aufweist an dem sich das untere Ende der 
Feder (14) absttitzt s 

15. Trageranordnung nach Anspruch 14, 
dadurch gekennzelchnet, da£ der Schraubein- 
satz (10) eln mit Raststelten (35, 36) versehenes 
Gewinde aufweist und dafl der HohlkcVper (9) an 
seiner Irtnenseite dtesen Raststelten (35, 36) zu- to 
geordnete Rastnasen (33, 34) aufweist 

16. TrSgeranordnung nach Anspruch 14 oder 
Anspruch 15, da durch gekennzelchnet, dafl der - 
Schraubeinsatz (10) eine Sffnung fOr den vertikalen 
StOtzarm (6) aufwelst '5 

17. TrSgeranordnung nach einem der An- 
sprttehe 1 bis 16, dadurch gekennzelchnet, da£ 
der vertikale StOtzarm (6) im Bereich des oberen 
Endes der Hatterung (7> von einem Kunststoffteil 

(28) umgeben ist, das an der Innenseite der Hatte- 20 
rung (7) anJiegt 

18. TrSgeranordnung nach Anspruch 17, 
dadurch gekennzelchnet, daB der vertikaJe 
StOtzarm (6) in seiner LSngsrichtung eine Nut (29) 
aufwelst in die eine Nase (30) des Kunststoffteils 2s 
(28) eingreift 

19. TrSgeranordnung nach Anspruch 17 oder 
Anspruch 18 r dadurch gekannzeichnet, dafl der 
Hohlkdrper (9) im Bereich des Kunststoffteiles (18) 
erweitert 1st da* sich das Kunststoffteil (28) auf 30 
einer Schelbe (37) abstQtzt und In seinem Inneren 
einen nach au£en drUckenden Stahlring (38) auf- 
welst 

20. Trageranordnung nach einem der An- 
sprtlche 1 bis 19. dadurch gekennzelchnet, dafl as 
der vertikaJe StOtzarm (6) konisch ausgebikJet 1st 

und sich nach unten verjGngt 
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